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Unidade 3: Control Programado

« Sistemas de control
- Lazo aberto
- Lazo pechado
» Os robots
« Desefio e construcion de robots programables
con LEGO mindstorm
» PICAXE
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ene 6-18:18

Sistemas de control: Variables

Unha variable é unha magnitude, parametro ou
condicidon que varia ou pode ser variada
externamente. Exemplos:

Consideramos dous tipos de variables:

« Variable controlada: midese

« Variable manipulada: modificase en funcién do
valor da variable controlada.

Sistemas de control: Variables

A variable controlada é a temperatura e a variable
manipulada é a resistencia.
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Sistemas de control

Conxunto de dispositivos conectados
axeitadamente para desenvolver tarefas de control
automatico de variables co obxectivo de optimizar
un proceso.

Poden ser de dous tipos:
« Lazo aberto (sen realimentacion)
« Lazo pechado (con realimentacion)

Exemplo: Control de temperatura dunha habitacion

* En lazo aberto

Un reloxo determina os periodos de conexion e
desconexion dos elementos calefactores (non se
ten en conta a temperatura da habitacion)

¢ Enlazo pechado
Un termostato conecta ou desconecta os elementos
calefactores en funcién da temperatura real da

habitacion |
Cal & mais eficiente??? ] § o
Unha combinacion de ambos | § ..
—
Rl
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Exemplo: iluminacién dunha habitacién

Imaxinemos unha lampada variable instalada
nunha habitacion:
e Como determinamos o nivel de iluminacion?

» Como sabemos se é o desexable?

» Como modificamos o nivel de iluminacion?

» Podemos facelo de forma automatica?
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Sistema de control

Condicion que queremos Adecla a saida do Emitida polos
que se cumpra. Valor co que comparador para que poda elementos de control é
comparamos o sinal de activar o actuador. Pode non a entrada para o
entrada existir actuador

T

sinal oE 5 snaE
ELEMENTOS _F
COMPARADOR ACTUADOR
ek DE CONTROL ™ SAID)

SINAL DE SENSOR
ENTRADA 4

1

Sistema de control: lluminacion dunha habitacion
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‘]I Al %

SINAL DE, SINAL DE
TR ELEMENTOS _* e
Sl com R = DECONTROL %A ADOR

) gl

Realiza unha accién sobre o
proceso en resposta ao sinal

Compara os sinais Témase do
de entrada e de exterior mediante

referencia e da n sensor i _ propordonado polos elementos
como saida a Transforma a informadién de control. Comixe a variable
diferencia entre que recibe do contormo controlada para reducir a
ambos nun sinal eléctrico que é o diferencia entre os sinais de
sinal de entrada entrada e de referenda
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SINAL DE SENSOR
ENTRADA
o
|
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Sistema de control: temperatura dunha habitacion
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EXERCICIO 1

Indica para cada sistema de control se funciona en
lazo aberto (LA) ou pechado (LP):

a) Calefaccion controlada cun reloxo

b) Automatismo que estampa un selo cada 5 s

c) Fonte de auga que se pecha cando o depdsito
chega a un determinado nivel

d) Fonte de auga que se abre durante 20 s

e) Espertador no que fixamos a hora a que ten que
soar

f) Calefaccion con botén de acendido e apagado
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EXERCICIO 2

Desefa un sistema de control en lazo pechado para
ser utilizado nunha vivenda. Debes realizar un
diagrama de bloques e indicar que elemento
utilizarias en cada bloque.
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EXERCICIO 3

Imaxina un sistema de iluminacién que funciona
acendendo unha luz cando ao dar unha palmada.
a) Como é o sistema, en lazo aberto ou pechado?
b) Cal é a variable controlada?

c) Cal é a variable manipulada?

d) Que sensor utilizarias?

e) Que actuador utilizarias?
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| ROBOTS I

Mecanismo: realiza acciéns de forma repetitiva

L5

Automatismo (mecanismo + sistema de control): é
capaz de tomar decisidns en base & informacion
captada do contorno a través de sensores

L)

Robot: grupo de automatismos

January 06, 2012
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| ROBOTS I

Son maquinas con capacidade para tomar decisions
que foron programadas con anterioridade, en
funcion dos datos que recibe do exterior a través dos
seus sensores.

Elementos dun robot:
« Sistema mecéanico
* Sensores

« Sistema de control

| ROBOTS: que tipo de tarefas realizan? |

* Procesos de alto risco onde non é aconsella a
intervencién humana
* Procesos onde se require unha elevadisima
precision
* Procesos que se desenvolven en condicions que
dificultan a presencia humana:
- Altas/baixas temperaturas
- Exploracion espacial
- Exploracién oceanica
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| EXERCICIO 4 |

Para que actividades empregarias un robot?

« Componier unha cancion

« Manipular material radiactivo nunha central

* Realizar soldaduras microscopicas en circuitos
impresos

« Realizar unha tarefa repetitiva nunha cadea de
montaxe

* Desenvolver unha misién de exploracién en Marte
« Desefar os planos para a construcién dunha
ponte

| LEGO Midstorms |

Ladrillo fXT
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms: Montaxe basica |
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms |
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| LEGO Midstorms |
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