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= Mecanismo

Operador

= Tipos de operadores
Pancas

= Tipos de pancas

= Lei da panca
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sep 15-23:23

MECANISMOS

= Mecanismos de transmision

* Poleas

= Transmision por friccién

= Transmision por correa

= Relacion de transmision
= Engrenaxes

= Transmision por contacto

= Transmision por cadea

= Relacion de transmisién
= Trens de mecanismos

= Parafuso sen fin
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MECANISMOS

= Mecanismos de transformacion
= Pifon-cremalleira
= Fuso-torca
= Biela-manivela
= Excéntrica
= Cegonfial
= Leva-seguidor
= Maquinas térmicas
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MAQUINAS

Estan formadas por un conxunto de elementos
que interactuan entre si para realizar un traballo
ou producir un efecto determinado

Normalmente proporcionan vantaxe mecanica
(esixen unha forza menor)
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MECANISMOS OPERADORES
A
= As maquinas estan constituidas por = Os operadores poden ser: ‘.;
mecanismos e estes por operadores de = Mecanicos: polea, roda ‘3

diferentes tipos = Eléctricos: interruptor, lampada *

= Electrénicos: diodo, transistor

mecanismos

= Hidraulicos: chave de paso
= Pneumaticos: cilindro, valvula

operador /

maquina
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OPERADORES PANCAS
= Os operadores mecanicos poden ser de varios - Spn maquinas

tipos en funcién da actividade que realizan: simples capaces de
= Acumuladores de enerxia: resortes ;npl‘”ggg:ar aforza
= Transmisores do movemento: poleas, rodas,

engrenaxes = Cunha pequena forza
= Transformadores do movemento: pifién-cremalleira, de entrada consigo

biela-manivela unha grande forza de

saida
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PANCAS PANCAS
. . = Elementos o

= Estan formadas por unha barra rixida que Resistencia g Forza
oscila nun punto de apoio tamén chamado = Fulero e F 4
fulero " Forea - -

« Emprégase para vencer unha resistencia » Brazo daforza |

aplicando unha forza = Resistencia Punto de apoio

Resistencia Forza = Brazo da resistencia
= O brazo ¢é a distancia do punto de apoio & forza
ou & resistencia
Punto de apoio
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E1. O bamban da figura ten unha lonxitude total
PANCAS de 3 m. O rapaz, que esta sentado a 1 m do
punto de apoio pesa 50 kg. Canto deberia pesar a

« Lei da panca rapaza para equilibrar o bamban?

= Cando unha panca esta en equilibrio, a forza polo -F R SD%_
seu brazo & igual a resistencia polo seu brazo '3 g? Bg <4
m

R 2
82 -8 3: m

F.2 Soqﬁf-i ‘ZSK&
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PANCAS PANCAS
= De acordo coa colocacion dos seus elementos, « Panca de 1° grao
distinguimos:
= Pancas de 1° grao: o punto de apoio esta entre a Resistencia Forza

forza e a resistencia

= Pancas de 2° grao: a resistencia esta entre a forza
e o0 punto de apoio

= Pancas de 3° grao: a forza esta entre a resistencia Punto de apoio
e o punto de apoio Bg Be

Indicar os brazos
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PANCAS PANCAS
= Panca de 2° grao = Panca de 3° grao
—Be | — B
Resistencia Foi Forza Resistencia
Punto de apoio @F Punto de apoio ’Bg
Indicar os brazos Indicar os brazos
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EZ2. Indica de que grao € cada panca

PANCAS 9\
PANCAS 1° GRAO PANCAS 2° GRAO PANCAS 3° GRAO g y %

. v P' -9 2% 4
S S SN SN S by T p e e

£ g AY
\{ ﬁ %’99 594 24

'Z"gful
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E4. Indica en cada caso para que lado se inclina a
balanza ou se esta equnllbrada
E3. Quero vencer unha resistencia de 100 kg Bgeclun 2u s{v Fe¢dw
aplicando unha forza F a 0,65 m do punto de apoio a) ReAuw F= 4“ d) E!j';‘/ b‘,ﬁ&v
dunha panca de 1° grao. Calcula F sabendo que ‘ - B
Bx=02m - 2, Fe3u _
R=a00k,_ T S <
&_Z__ BF 20,68 my i&""‘ 89'.,. y E i
Be: 012 m equilibats A&
&
rs-f-" RBR c) gf‘ﬁlfl Fal BFY )
r. = ) ‘
Foksydm.0,2 ] S|
t‘--‘ &_Gr..'-ﬁu. AQFBLB
30,3 ks_ ~ 2w F23 o
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ES5. Calcula o brazo que permite equilibrar a carga POLEAS E POL'PASTOS
75 kg
wo Tl e BBy = Apolea é unha roda acanalada que xira ao
AS-&:%:A redor dun eixe
TR
Be = IS I'_Ar_vin"_-_lvmmhmu I‘\ix -
T Veamos que prtes tigne Lna polea -
GFz%m @
)
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POLEAS E POLIPASTOS

= As poleas serven para elevar cargas con maior
comodidade porque cambian a direccion da
forza

= Para levantar unha carga cunha polea, temos
que aplicar unha forza igual ou maior ao peso
que queremos levantar

F=R

October 14, 2011

POLEAS E POLIPASTOS

[Méquinas y mecanismos |\\£a G @

s n-nuu

Las miquinas__ paiancas T thes e el

la polea fija

ajele
If mo estort la
RESISTENCIA 'R . FUERZA

b o 9
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POLEAS E POLIPASTOS

= Un polipasto é un conxunto de duas ou mais
poleas que permite elevar un peso reducindo a
forza aplicada

= Un polipasto esta formado como minimo por
unha polea fixa e unha mabil

= Aforza que hai que aplicar calculase como
_ R
2n

onde n é o numero de poleas mébiles
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POLEAS E POLIPASTOS

= Ao tirar da corda
= Apolea fixa soamente xira
= Apolea mobil xira e desprazase cara a arriba

mxé.. a
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E6. Que forza tefio que realizar para levantar un saco de area
de 200 kg se emprego un polipasto de catro poleas mébiles?

Fe 2'°° = 25Kq

sep 22-11:28
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MECANISMOS DE TRANSMISION

= Transmision do movemento por poleas de
friccion
= As poleas son rodas acanaladas que xiran arredor
dun eixe

= O tamafio dunha polea vén determinado polo seu
diametro

= Para transmitir o movemento, as poleas tefien que
rozarse e manterse en contacto mentres xiran

sep 22-11:29
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MECANISMOS DE TRANSMISION

= A polea na que se aplica a forza para producir of
movemento denominase polea motriz

= A polea que se move como consecuencia do
movemento da polea motriz denominase polea

conducida i
[Woincs y meosmbmes |- €. 7 7.3

sep 22-11:29

MECANISMOS DE TRANSMISION

sTransmision por correa:

*Correa aberta: as poleas estan unidas por
unha correa e mévense as duas no mesmo
sentido de xiro.

sCorrea cruzada: as poleas estan unidas por
unha correa que se cruza e os sentidos de xiro
das duas poleas son contrarios.

October 14, 2011

MECANISMOS DE TRANSMISION

= Pddese ver na animacién que os sentidos de
xiro de duas poleas que estan en contacto son
opostos

sep 22-11:29
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MECANISMOS DE TRANSMISION

= Vemos de novo as animacions e comprobamos
que

= Para obter unha velocidade de saida maior ca de
entrada, a polea conducida ten que ser mais
pequena ca motriz

= Para obter unha velocidade de saida menor ca de
entrada, a polea conducida ten que ser mais
grande ca motriz

= Se queremos que as velocidades de saida e de
entrada sexan iguais, as poleas conducida e motriz
deben ser iguais

MECANISMOS DE TRANSMISION

*A velocidade coa que xira cada un das poleas
chamase velocidade angular (w) e midese en
revolucions por minuto (r.p.m).

*Para este tipo se sistemas sempre se cumpre
que:

w-D=w- D
A velocidade angular da polea conducida polo

seu diametro é igual a velocidade angular da
polea motriz polo seu diametro.

oct 13-21:53
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MECANISMOS DE TRANSMISION

+ Arelacion entre as velocides da polea conducida
e a polea motriz cofiécese como relacion de

transmision:

* Se Y < 10 sistema é reductor da velocidade.
» Se W > 1 o sistema é multiplicador da velocidade.

E7. Temos un sistema de transmisiéon formado por duas rodas
de diametros 15 cm e 10 cm. Se a primeira delas é a motriz e
xira a unha velocidade de 300 rpm, a que velocidade xirara a
conducida? Como é o sistema, redutor ou multiplicador?

D= 4Sewn Wm =300 Xpm
D. - AD¢vmn
¢ 0 astema ¢

W, Dc 2 Wme‘
We « 410 < 30D. 4§
We Y50 rpm

MULTIPL cA DoR
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E8. Cal é o diametro da roda motriz nun sistema de transmision
se o diametro da conducida é de 8 cm e as velocidades de xiro

son wm = 200 rpm e w. = 600 rpm?
Dc 2 e
Nm S thrm
Pe = éootpm

wcbczl/'-’tnbm

D+ %& <Y e

E9. Calcula a velocidade da roda conducida dun sistema de
transmision que ten unha relaciéon de transmisién de 1,2 e unha
velocidade motriz de 500 rpm. Como é sistema, redutor ou
multiplicador?
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